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D 60 V6. 1 1 1 P1 TOOL UNCLAMPED UTENSILE ESPULSO 0 1 0/1 0
P2 |TOOL CLAMPED UTENSILE AGGANCIATO 1 0 0/1 1
39 8 V10 750011000 25000 n ((RP)M) p3 |CLAMPED WITHOUT TOOL ASSENZA UTENSILE 0 0 0/1 ]
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| 1 | | 1 | | 1 | WEIGHT PESO ~26 kg
+0033 - 1] I 7] _ ROTATION VERSO DI ROTAZIONE Yy (v
® 30 H8 [97) Vi % ks ak F - POWER CONNECTION / CAVO DI POTENZA E1l - SENSOR CABLES/ CAVO SENSORI ROTOR INTERTIA INERZIA ROTORICA 0,0036 kg*m?
Dmax = 5mm (AWG 10) Dmax=4.5 mm WORKING POSITION POSIZIONE DI LAVORO $o
i _ . , BEARINGS LUBRICATION LUBRIFICAZIONE CUSCINETTI Grease [/ Grasso
A dmax = (A WG 22) Y L= 1800mm J' MOTOR COOLANT REFRIGERANTE MOTORE Liquid / Liquido
L = 1800mm = T . # TOOL BALANCING LEVEL ~ |GRADO DI EQUILIBRATURA UTENSILI |G1 (max 0.02 g)
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“7 J L Asincrono trifase
o |_ RATED POWER POTENZA NOMINALE 10 Kw
RATED TORQUE COPPIA NOMINALE 12,7 Nm
/é /—ﬂ-\ RATED VOLTAGE TENSIONE NOMINALE 380V
=% | COLOUR/COLORE DESCRIPTION/DESCRIZIONE RATED CURRENT CORRENTE NOMINALE 22 A
“© $ @ - WHITE/BIANCO 24V DC SENSOR Sl S4 RATED SPEED VELOCITA' NOMINALE 7500 RPM
— - - - - - - - - - - - + + MAX SPEED VELOCITA' MASSIMA 24'000 RPM
8 S © ; EFFICIENCY RENDIMENTO 0,90
g \/ GREEN/VERDE O V SENSOR Sl+S4 POWER FACTOR FATTORE DI POTENZA 0,77
POLES NUMBER NUMERO DI POLI 4
BROWN/MARRON E OUTPUT SENSOR Sl+S4 INSULATION CLASS CLASSE DI ISOLAMENTO F
' YELLOW/GIALLO + 24V DC SENSOR S2 INDEX PROTECTION GRADO DI PROTEZIONE IP 54
e O Q PINK/ROSA 0V SENSOR S2
v —F GREY/GRIGIO OUTPUT SENSORE S2
- I BLUE/BLU +24V DC SENSOR S3
H N BLACK/NERO OV SENSOR S3
— - — = RED/ROSSO OUTPUT SENSORE S3
= PURPLE/VIOLA + 24V DC SENSOR S5
nk M5 V6 - N S |
- BEIGE OV SENSOR S5
—~ = ORANGE/ARANCIONE OUTPUT SENSOR S5
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m Y 7 I]_ m BLA CK/ NE RO 2 MOTOR PHASE V FASE MOTORE V 0 | First Production submission 11/04/2018
@ f‘\ 0 BILACK / NERO 3 MOTOR PHASE W FASE MOTORE W 1| modificati impulsi giro lerano 4) / 03/04/2019 EE“&: S Memoli | <1®
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_J =S | pate 19/02/2018 26/02/2018 1/04/2018 DIVENSIONS WITHOUT TOLERANCE INDICATIONS
0 150 0 RED - WHITE / ROSSO - BIANCO | THERMAL SENSOR 2 |SENSORE TERMICO 2 %%E T 6 Maggiol S Memol C Grossy  [EREE o
- B i 1 - Interruttore bimetallico normalmente chiuso Bl VSR
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